
MARIA BARBERO LIÑÁN: Sistemas de control híbridos geométricos.

Geometría diferencial es una herramienta muy útil para entender y describir mejor sistemas de
control típicos que aparecen en ingeniería, medicina, economía, etc. Un sistema de control se puede
entender como una ecuación diferencial dependiente de parámetros o bien como un campo vectorial
dependiente de parámetros. Estos parámetros reciben el nombre de controles. En un sistema de
control híbrido se acoplan una dinámica continua y discreta. Por ejemplo, un termostato que
pone en funcionamiento o para la calefacción cuando se alcanza una determinada temperatura, la
modelización de un coche incluyendo el cambio de marchas manual. La idea del trabajo es entender
qué es un sistema de control híbrido y utilizar las herramientas de geometría diferencial para poder
describirlos mejor y estudiar algunas de sus propiedades, tales como accesibilidad, controlabilidad,
etc.
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